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Pro-Reitoria de Graduagéo

PROGRAMA DE DISCIPLINA

| 1. Curso: Engenharia Mecanica | 2. Cadigo: 21
3.Modalidade(s): Bacharelado X Licenciatura
Profissional Tecnoblogo
4. Curriculo(Ano/Semestre):2005.1

| 5. Turno(s): Diurno | X | Vespertino | | Noturno |

| 6. Unidade Académica: Centro de Tecnologia

| 7. Departamento: Engenharia Mecénica e de Produgéo

8. Cédigo PROGRAD: TE207
9. Nome da Disciplina: Sistemas dinamicos
| 10. Pré-Requisito(s): | Dinamica das Maquinas

11. Carga Horaria/NUmero de créditos:

Duracdo em Carga Horaria Semanal Carga Horaria
semanas Total

Teoricas: 32 Praticas: 32
Numero de Créditos: 02 Semestre:

12. Caréter de Oferta da Disciplina:

Obrigatoria: | | Optativa: | X

13. Regime da Disciplina:

Anual: | | Semestral: | X

14. Justificativa:

A Engenharia de Controle Moderno tornou-se uma area de estudo necessédria ao
engenheiro industrial e tema interdisciplinar que faz parte de varios curriculos de
Engenharia Elétrica, Mecanica, Mecatronica e Quimica.

Para que o engenheiro de controle possa aplicar as teorias modernas de controle em
sistemas que variam com o0 tempo € necessario ter conhecimento a respeito da
modelagem de sistemas dindmicos.

A disciplina de Sistemas Dinamicos possibilitara ao futuro engenheiro ter conhecimento
a respeito da representacdo matematica de sistemas fisicos reais. Através desta
representacdo adequada, modelagem de sistemas variaveis no tempo, ele podera aplicar
as técnicas de controle moderno em engenharia, simulando no computador o
comportamento do sistema e prevendo a sua variagdo com o tempo de maneira




aceitavel.

Para cursar esta disciplina é necessario ter dominio em matematica e fisica, assim como
na obtencdo da equagdo de movimento de sistemas mecanicos.

A introducdo da disciplina de no curso de Engenharia Mecénica € justificada pela
capacitacdo para inser¢do dos alunos no mundo da atual da Automacdo Industrial.
Integralizando contetdos de Matematica, Fisica e Computacgéo para a aplicacdo em um
sistema virtual simulado via software (Scilab ou Matlab).

Portanto, a inclusdo desta disciplina multidisciplinar que agrega conhecimentos
tecnoldgicos recentes aos futuros engenheiros é de fundamental importancia para a
melhoria do curso e formacao profissional.

15. Ementa:

Introducdo aos Sistemas Dindmicos. Linearizagdo de sistemas dindmicos. Espago de
Estados. Transformada de Laplace. Transformada de Fourier. Funcdes de Transferéncia
e Diagramas de Bloco. Resposta Transitéria de Sistemas Lineares. Modelagem de
Sistemas Mecanicos, Elétricos e Mecatronicos.

16. Descricdo do Contetdo:

0
Unidades e Assuntos das Aulas Teoricas Semana I—Irlorg:-
aulas
1.Introducdo aos sistemas dinamicos. Malha aberta e fechada.
2.Linearizacdo de sistemas dinamicos.
3.Linearizacdo de sistemas dinamicos.
4.Transformada de Laplace.
5.Transformada de Fourier.
6.Modelagem Matematica de sistemas dinamicos.
7.Funcdes de Transferéncia e Diagramas de Bloco.
8.Resposta Transitoria de Sistemas Lineares.
9.Modelagem de Sistemas Mecanicos, Elétricos e Mecatrdnicos.
10.Representacédo de Sistemas Dindmicos em espaco de estados.
11.Transformacdo de modelos matematicos usando o MATLAB.
N° de
Unidades e Assuntos das Aulas Préticas Semana | Horas-
aulas




17. Bibliografia Basica:

Ogata, K., Engenharia de Controle Moderno. Prentice Hall do Brasil LTDA., Rio de
Janeiro, RJ, 1998.

18. Bibliografia Complementar:

- Hemerly, Elder M . Controle por computador de sistemas dindmicos. Editora
Edgard Blucher. 22 edicdo. 1996.

- Ogata, K., Projeto de Sistemas de Controle Lineares com Matlab. Prentice Hall do
Brasil LTDA., Rio de Janeiro, RJ, 1998.

- Phillips, C. L., and R.D. Harbor. Sistemas de Controle e Realimentagcdo. Makron
Books. 1997.

19. Avaliagdo da Aprendizagem:

20. Observacoes:




21. Aprovacao do Colegiado da Coordenacdo do Curso:

N° da ata da Reuniéo: / | Data de Aprovacéo:

Coordenador(a) de curso
(Assinatura e Carimbo)

22. Aprovacgao do Colegiado Departamental:

N° da ata da Reunido: / | Data de Aprovagio:

Chefe(a) do Departamento
(Assinatura e Carimbo)

23. Aprovacao do Conselho de Centro/Faculdade/Instituto/Campus:

N° da ata da Reuniéo: / | Data de Aprovacio:

Diretor(a)
(Assinatura e Carimbo)

24. Aprovacao do Conselho de Ensino, Pesquisa e Ensino:

N° da ata da Reunido: / | Data de Aprovagéo:

Presidente(a) do Conselho
(Assinatura e Carimbo)




