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PROGRAMA DE DISCIPLINA

| 1. Curso: Engenharia Mecénica | 2. Cadigo: 21
3.Modalidade(s): Bacharelado X Licenciatura
Profissional Tecnoblogo
4. Curriculo(Ano/Semestre): 2005.1

| 5. Turno(s): Diurno | X | Vespertino | | Noturno |

| 6. Unidade Académica: Centro de Tecnologia

| 7. Departamento: Engenharia Mecanica e de Produgéo

8. Codigo PROGRAD: TE203

9. Nome da Disciplina: Introducdo a Mecatrénica

| 10. Pré-Requisito(s): |

11. Carga Horaria/NUmero de créditos:

Duracdo em Carga Horaria Semanal Carga Horaria
semanas Total

Teoricas: 32 Praticas: 32
Numero de Créditos: 02 Semestre:

12. Caréter de Oferta da Disciplina:

Obrigatoria: | | Optativa: | X

13. Regime da Disciplina:

Anual: | | Semestral: | X

14. Justificativa:

A Mecatrénica é uma area de conhecimento multidisciplinar que relne teorias e
metodologias de diversas areas, tais como, Controle Automatico, Eletronica, Mecénica
e Informatica.

O objetivo principal da Mecatronica é o desenvolvimento de componentes, produtos
e processos otimizados e com caracteristicas tecnologicas avancadas para o0
desenvolvimento de projeto de produtos e processos de controle automatico e eletronica
embarcada.

O engenheiro ao cursar esta disciplina agregara conhecimentos introdutdrios na area
das técnicas de controle automatico, acionamento elétrico, eletrbnica analdgica,
eletronica digital e computagdo. Assim 0 engenheiro tera conhecimentos sobre a
especificacdo, acompanhamento e desenvolvimento de projeto de produtos e processos




mecatronicos, desde a concepgdo inicial até a fabricagdo. A formacdo multidisciplinar
nas areas de Mecatronica lhe permitird participar e gerenciar projetos, bem como dirigir
e fiscalizar atividades relacionadas com o controle de processos e automagédo de
sistemas industriais. Além disso, podera chefiar os setores de manutencdo de

equipamentos eletromecénicos e eletronicos.

15. Ementa:

Introducdo a Mecatronica. Definicdo. Sistemas de atuacdo. Modelos de sistema.

Medidas em Sistemas. Interfaces computacionais

16. Descricdo do Conteldo:

Unidades e Assuntos das Aulas Tedricas

Semana

Ne° de
Horas-
aulas

1. Introducéo a Mecatrdnica
1.1 Definicdo
1.2 Areas de aplicagéo

2. Sistemas de atuacdo mecanica

2.1 Tipos de movimento

2.2 Cadeia cinemética

2.3 Cames, trens de engrenagem, correias.

2.4 Aspectos mecanicos da selegdo de motores

3. Sistemas de atuacao elétrica
3.1 Motores de corrente continua
3.2 Motores de corrente alternada
3.3 Motores de passo

4. Sistemas hidraulico e pneumatico
4.1 Fundamentos

5. Modelos de sistema
5.1 Resposta Dinamica
5.2 Fungéo de transferéncia

6. Medidas em Sistemas

6.1 Principais sensores e transdutores
6.2 Sistemas de condicionamento

6.3 Sistemas de aquisi¢ao

6.4 Interfaces computacionais

Unidades e Assuntos das Aulas Praticas

Semana

N° de
Horas-
aulas




17. Bibliografia Béasica:

- Polonskii, Mikhail M. Introdugao a Robotica e Mecatronica. EDUCS. 1996.
- Mechatronics. W Bolton. 3 edition. Prentice hall. 2003.

18. Bibliografia Complementar:

- Lyshevski, Sergey Edward. Eletromechanical systems, eletric machines, and
applied mechatronics. Boca Raton: Crc Press, 2000.

19. Avaliagdo da Aprendizagem:

20. Observacoes:




21. Aprovacao do Colegiado da Coordenacdo do Curso:

N° da ata da Reuni&o: / | Data de Aprovagéo:

Coordenador(a) de curso
(Assinatura e Carimbo)

22. Aprovagao do Colegiado Departamental:

N° da ata da Reunido: / | Data de Aprovagéo:

Chefe(a) do Departamento
(Assinatura e Carimbo)

23. Aprovacao do Conselho de Centro/Faculdade/Instituto/Campus:

N° da ata da Reuniéo: / | Data de Aprovacio:

Diretor(a)
(Assinatura e Carimbo)

24. Aprovacao do Conselho de Ensino, Pesquisa e Ensino:

N° da ata da Reunido: / | Data de Aprovacéo:

Presidente(a) do Conselho
(Assinatura e Carimbo)




