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PROGRAMA DE DISCIPLINA

| 1. Curso: Engenharia Mecanica | 2. Codigo: 21
3.Modalidade(s): Bacharelado | X Licenciatura
Profissional Tecndlogo
4. Curriculo(Ano/Semestre): 2005.1

| 5. Turno(s): Diurno | X | Vespertino | | Noturno |

| 6. Unidade Académica: Centro de Tecnologia

| 7. Departamento: Engenharia M ecénica e de Produgio

8. Codigo PROGRAD: TE200
9. Nome da Disciplina: Controle de Sistemas Continuos

| 10. Pré-Requisito(s): | Sistemas Dinamicos
11. Carga Horaria/Numero de créditos:
Duracdo em Carga Horéria Semanal CargaHoré&ria
semanas Total

Tedricas. 64 Praticas: 64

NuUmero de Créditos: 04 Semestre:

12. Cardter de Oferta da Disciplina:

Obrigatoria: | | Optativa: | X

13. Regime da Disciplina:

Anual: | | Semestral: | X

14. Justificativa:

Nos dias atuais a utilizacdo de novas tecnologias na industria tem sido cada vez mais
acentuada com a popularizacdo de méquinas e dispositivos autométicos de para
controle destas maquinas. Neste contexto, o uso de dispositivos mecanicos
multifuncionais reprogramaveis para controle de sistemas mecénicos é largamente
adotado nas modernas industrias. O uso de controladores 16gicos programéaveis e
microcontroladores é umarealidade nacional.

A Engenharia de Controle Moderno tornou-se uma area de estudo necesséria ao
engenheiro industrial e tema interdisciplinar que faz parte de véarios curriculos de
Engenharia El étrica, Mecanica, Mecatronica e Quimica.

A disciplina de Controle de Sistemas Continuos tem carater integrador porque é capaz
de unir varios dominios, tais como: equagles diferenciais, equacdo de movimento,




resolucéo de equagdes diferenciais ndo lineares, para formular a teoria de controle
moderno e aplicala em sistemas mecanicos, térmicos, fluidos, eétricos; eletronicos,
entre outros.

A introducéo da disciplina de Controle no curriculo de um curso de Engenharia
Mecénica € justificada pela capacitacdo para inser¢do dos aunos no mundo da atual da
Automacdo Industrial. Integralizando contelidos de Matemética, Fisica e Computacéo
para a aplicacdo em um sistema virtual ssmulado e controlado via software (Scilab ou
Matlab).

Portanto, a inclusdo desta disciplina multidisciplinar que agrega conhecimentos
tecnolgicos recentes aos futuros engenheiros € de fundamental importancia para a
melhoria do curso e formagao profissional.

15. Ementa:

Conceitos béasicos de controle de sistemas continuo. Andlise de resposta transiente e
em regime continuo. Sistemas dinamicos de la. e 2a ordens. Critério de
estabilidade. Controle PID. Analise do lugar das raizes. Projeto de Controle de
Sistemas no espaco de estados.

16. Descricéo do Contelido:

N° de
Unidades e Assuntos das Aulas Tedricas Semana | Horas-
aulas

1.Conceitos basicos de controlee malha aberta, maha
fechada.

2.Andlise de Resposta Transiente e em regime continuo.

3.Sistemas de 1la e 2a ordens

4.Andlise de resposta transiente com o MATLAB.

5.Critério de estabilidade

6.Ac0es de controle e performance de sistemas

7.Analise do lugar das raizes.

8. Projeto de Controle de Sistemas através do método do
lugar das raizes

9.Andlise e projeto de sistemas de controle através do
método de resposta em freqtiéncia

10.Diagramas de Bode e de Nyquist.

11.Controle de Sistemas de dois graus de liberdade.




12.Controladores PID.

13.Analise de sistemas de controle no espaco de estados.

14.Representacao de funcdes de Transferéncia de sistemas no

espaco de estados
N° de
Unidades e Assuntos das Aulas Préticas Semana | Horas-
aulas
1.

17. Bibliografia Béasica:

- Ogata, K., Engenharia de Controle Moderno. Prentice Hall do Brasil LTDA.., Rio de
Janeiro, RJ, 1998.

18. Bibliografia Complementar:

- Ogata, K., Projeto de Sistemas de Controle Lineares com Matlab. Prentice Hall do
Brasil LTDA., Rio de Janeiro, RJ, 1998.

- Phillips, C. L., and R.D. Harbor. Sistemas de Controle e Realimentacdo. Makron
Books. 1997.

19. Avaliacdo da Aprendizagem:

20. Observacoes.




21. Aprovacao do Colegiado da Coordenacdo do Curso:

N° da ata da Reuni&o: / | Data de Aprovago:

Coordenador(a) de curso
(Assinatura e Carimbo)

22. Aprovagao do Colegiado Departamental:

N° da ata da Reuni do: / | Data de Aprovacso:

Chefe(a@) do Departamento
(Assinatura e Carimbo)

23. Aprovacao do Conselho de Centro/Facul dade/I nstituto/ Campus:

N° da ata da Reuni&o; / | Data de Aprovago:

Diretor(a)
(Assinatura e Carimbo)

24. Aprovacao do Conselho de Ensino, Pesquisa e Ensino:

N° da ata da Reuni do: / | Data de Aprovago:

Presidente(@) do Conselho
(Assinatura e Carimbo)




